Mini robot antropomorfo
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ELENCO PARTI

ELEMENTO QTA NUMERO PARTE DESCRIZIONE
1 2 braccio
2 1 base
3 1 cilindro
4 4 MG90S
5 4 MG90S ARM doppio
6 1 braccio
7 1 pinza
8 4 M2,5 x 8 per albero servo
9 10 M2x0,4 x 8 a corredo del servo










